
Cosmin Marcu 

SEF DE LUCRARI – UNIVERSITATEA TEHNICA DIN CLUJ-NAPOCA – 01/11/2010 – În curs – CLUJ-NAPOCA, ROMÂNIA 

• Activități didactice (cursuri și proiecte) la anul IV de studiu, cursul Sisteme de Conducere a Roboților (în limba
română) la specializarea Automatică și Informatică Aplicată din cadrul Facultății de Automatică și Calculatoare.

• Activități  de cercetare în domeniul roboticii,  concretizate în 3 capitole de carte și  peste 10 articole științifice
(peer-reviewed).

• Coordonarea a peste 100 de lucrări de diplomă în domeniile Robotică si Sisteme Embedded.

ASISTENT UNIVERSITAR – UNIVERSITATEA TEHNICA DIN CLUJ-NAPOCA – 01/11/2007 – 01/11/2010 – CLUJ-NAPOCA,
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• Implementarea de soluții software pentru sisteme de Home Automation, cu accent pe configurarea RTOS,
aplicații ZigBee și RFID pentru microcontrolere Cortex M0 și Cortex M3.

• Proiectarea și implementarea unei soluții software generice pentru comunicații NFC în domeniul auto, cu accent
pe comunicația SPI și implementarea protocoalelor NFC pentru diverse tipuri de etichete.

• Implementarea de soluții software auto sigure (ASIL) pentru Body Control Module (BCM)
• Proiectarea și implementarea de soluții software înglobate pentru acumulatorii vehiculelor autonome, cu accent

pe controlul curentului/tensiunii și gestionarea erorilor.
• Proiectarea și implementarea de soluții software pentru sistemele de transmisie auto, atât la nivel de

arhitectură, cât și de dezvoltare. Implementarea și testarea soluțiilor pentru controlul actuatoarelor din cadrul
sistemelor complexe de transmisie auto (cutii de viteze automate).

• Revizuirea, testarea și depanarea tuturor soluțiilor software implementate, asigurând respectarea cerințelor
standard în ceea ce privește procesele și siguranța (AutoSAR și PowerSAR).
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2012 
Video based control of a 6 degrees-of-freedom serial manipulator 

Autori: C. Marcu; S. Herle; L. Tamas; Gh. Lazea |  Denumirea publicației/conferinței: Proceedings of 2012 IEEE International
Conference on Automation, Quality and Testing, Robotics |  Editura: IEEE 

2020 
Navigation of Outdoor Mobile Robots with Extended Grid Algorithms 

Autori: Cosmin Marcu; Levente Tamas |  Denumirea publicației/conferinței: 2020 IEEE International Conference on Automation,
Quality and Testing, Robotics (AQTR) |  Editura: IEEE 
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Industrial robot controller using miniature computers 
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Development of perception multi-sensor and sensor fusion systems for mobile robots 
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Methods and technologies based on molecular and cellular medicine used in surgery and treatment
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Intelligent monitoring system for early warning on spread of pandemic viruses, SIMONPAN 
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